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RCMT ve spolupraci s TPSVT, SpOS a CMSA v ramci projektu NUCLEI

poradaji

SERI| ODBORNYCH SEMINARU

3. Robotika ve vyrobnich strojich

7.6.2018

misto konani: CVUT - FS, RCMT | Horska 3, Praha 2 | poslucharna ¢. 136
Ucast na seminarich je bezplatna.

Projekt NUCLEI si klade za cil posilit spolupraci ve vyzkumu a vyvoji v regionu stredni Evropy mezi
partnery rtzného druhu. Spoluprace ve VaV zpravidla probiha mezi regionalné blizkymi partnery
a v typickém usporadani, ve kterém jedna firma spolupracuje s jednou univerzitou nebo jinou
vyzkumnou organizaci na konkrétnim projektu nebo tématu. Partneri projektu NUCLEI vidi potencial
k intenzivnéjSim inovacim v téchto dvou oblastech: a) rozsireni schématu spoluprace na
preshrani¢ni spolupraci v ramci stredni Evropy (napr. némecka firma resi projekt VaV
s Ceskou vyzkumnou organizaci nebo naopak); b) rozsifeni zajmu o spolupraci primo mezi
komer¢nimi firmami na spolecnych VaV projektech a uplatnovani myslenky konceptu "Open
innovations” (vice napriklad na https://www.facebook.com/SpOSzsCR/)

Poradany seminar ma prispét k iniciaci mezinarodni spoluprace i k vétsi otevrenosti k vyzkumu
a vyvoji v ramci konceptu Open innovation.
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ROBOTIKA VE VYROBNICH STROJICH 7. &ervna 2018

Primyslové roboty predstavuji kliCovy prvek pro automatizaci vyrobnich procesl a ve spojeni

S vyrobnimi a obrabécimi stroji oteviraji dalSi moznosti pro zvySeni efektivity vyroby. Seminar cili na
predstaveni moznosti integrace a vyuziti robotl ve spojeni s modernimi vyrobnimi stroji.

9:00-9:15 Zahajeni Ing. Petr KolaF, Ph.D., RCMT, FS CVUT

9:15-9:45 Predstaveni projektu NUCLEI a TPSVT Ing. Jan Smolik, Ph.D., RCMT, FS CVUT

9:45-10:00 Roboty a obrabéci stroje — nahled na problematiku
Ing. Jifi Svéda, Ph.D., RCMT, FS CVUT

Nahled na moznosti integrace robot do obrabécich stroji z pohledu pomocnych i obrabécich funkci; propojeni fizeni.

10:00—10:30 Trendy pouziti primyslovych robott pro obsluhu strojti
Ing. Petr Duchoslav, FANUC

Robotika se stale vice uplatiiuje ve spojeni s obrabécimi stroji a to nejen v oblasti velkosériové vyroby. Pokrocilé funkce robotu
spolu s jejich jednodussim ovladanim umoznuji vétsi a rychlejsi nasazovani primyslovych robotl pro obsluhu stroju.

10:30—10:45 Prestavka na kavu, obcerstveni

10:45-11:15 The central importance of industrial robots and their key role in

Inudstry 4.0
Predndska v anglickém jazyce Winfried Geiger, KUKA, (DE)

The metal working industry currently faces the challenge of organizing its production in an efficient manner and in close
proximity to the customer. That can only be achieved with intelligent, robot-based automation connected to Industry 4.0. For
this, KUKA provide to the Market a tailor-made solutions “ready2_use” which will be introduced at the event. Further products
for the integration of robot and machine tool will be presented - KUKA. PLC mxAutomation and KUKA. CNC.

11:15—-11:45 Vyhody vyuziti robotl Staubli a jejich prednosti pro integraci
Michal Sara, Staubli

Optimalizace ¢asu cyklu robota pomoci OptimizeLab, fada robotll HE (Humid Enviroment) pro vyuziti v agresivnim prostredi,
moznost Fizeni robota pres uniVAL drive a uniVAL plc.

11:45—12:30 Prestdavka na obéd

12:30—13:00 Robotické aplikace ve vyrobni praxi Ing. Petr Jago$, DEL

Predstaveni tfi robotickych aplikaci: odhrotovani konct sochor (neobvykla aplikace vyuziti robotu s kamerovou kontrolou),
svéSovani kovovych dili z pohyblivého zavésu (synchronizace robotu), nanaseni lepidla a kontrola kvality naneseni
(profilometrické méreni).

13:00—13:30 MozZnosti programovani robotli pomoci standardnich CAM
Ing. Petr Vavruska, Ph.D., RCMT, FS CVUT

Zpusoby programovani robott pro obrabéni pomoci standardnich CAM, porovnani pfipravy programu pro CNC stroje a obrabéci
roboty, simulace robot( v prostfedi NX.

13:30—14:00 Rizeni robot( Fidicim systémem Sinumerik Ing. Tomas Kope&ek, Siemens

Predstaveni moznosti fizeni robotl pomoci Fidiciho systému Siemens Sinumerik — Run MyRobot Handling, Machining a Direct

Control.

14:00-14:15 Integrace robot( a stroju Ing. Jifi Svéda, Ph.D., RCMT, FS CVUT
Propojeni robott a obrabécich stroji - roboty KUKA a Staubli s Fidicim systémem Siemens Sinumerik, pouZiti robotd pro
obrabéni.

14:15 Diskuse, networking
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